NEDESTRUKTIVNiI PRUZKUM ZANIKLYCH PAMATEK A CIVILIZACI
Jaroslav Rizicka

Hlavnim zdrojem informaci pro pfedkladanou publikaci byly zejména terénni prazkumy,
které vedly ke zjisténi jiz davno zaniklych objektd nebo jejich ¢asti. Archeologické vyzku-
my na Znojemsku ukazuiji, ze toto uzemi muselo byt osidleno jesté davno pfed dobou z niz
pochazeji dosud publikované vysledky o nalezistich hrobu a jejich vybavy, keramiky, Sper-
ka &i peci. Pro detekovani téchto davno zaniklych objektu a jejich ¢asti byla pouzita ,
osobné mnohokrat uplatnéna gravitacné interakCni detekce horizontalni olovnici a byly
identifikovany zmizelé stavby i pozlstatky davného osidleni Znojemska, jako nap¥. opev-
néni, hradisté, obytné i sakralni stavby, pohfebisté a dalSi pozustatky osidleni. Tyto nalezy
detekovanych objektl byly zakresleny do mapovych podkladl. Na nékdejsi stavebni €in-
nost upozoriuje i Clenéni terénu, a to: napadné vyvyseniny, zemédélsky neobdélavané
plochy, remizKky se zvrasnénym povrchem s naletovou vegetaci ¢i uméle usporadané ka-
menné utvary na povrchu, prozrazujici zficené zdivo byvalych kamennych objektd, a na
povrchu viditelné kamenné utvary uloZzené napfi¢ polnich cest. V nékterych pfipadech
jsou dokonce viditelné ¢asti podzemnich objektl a na skalnich utvarech nad Dyji a jejimi
pFitoky jsou zfetelné stopy po zdivu zficenych monumentalnich kamennych staveb.
Hlavni podil na tomto velkoplosném archeologickém nedestruktivnim vyzkumu se

zaméfenim zaniklych staveb ma dosud neznama geofyzikalni metoda detekce anomalii
na zemském povrchu nazvana gravitacné-interakcni detekce s uZitim horizontalni olovni-
ce, ktera vychazi ze zakladnich zakonu klasické fyziky. Metoda je zaloZzena na principu
vzajemného pusobeni hmotnych téles, z nichz kazdé ma své vlastni gravitacni pole, jez
pusobi i na télesa ostatni. Tato detekce nevyzaduje nakladné pfistrojové vybaveni a je
mozné pomoci ni identifikovat i padorysy staveb a objektud skrytych pod zemskym povr-
chem nebo energetické stopy objektl jiz zaniklych, které se ve zkoumaném prostoru v
minulosti nachazely. Jedna se nepochybné o nejstarsi u€innou detekéni metodu ktera je
navic v nasem pfipadé ovéfena dvouletym sledovanim fyzikalnich zakonitosti v laborator-
nich podminkach a ve stavebni praxi, jako napf. detekce podzemnich prostor, inzenyr-
skych siti, skrytych konstruk&nich prvkd v uzavienych prostorach stropu a noveé i pfi zjis-
tovani pudorysu objektl starSich civilizaci na nasem uzemi. V nedestruktivni archeologii
se tato detekCni metoda zatim jevi jako nejlepsi, nebot's jeji pomoci mohou byt zjiStovany
bez rusSivého zasahu do terénu i objekty hluboko ulozené Ci davno zaniklé hmotné objekty
zmizelych civilizaci, které po sobé zanechaly dodnes méfitelnou energetickou stopu.

Nedestruktivni prizkum.

V mnoha oborech lidské €innosti na Zemi se setkavame s potfebou zjiSténi existence
objektd, skrytych pod zemskym povrchem nebo uvniti stavebnich konstrukci. Ve staveb-
nictvi je to operativni vyhledavani umisténi podzemnich inzenyrskych siti, hledani polohy
podzemnich prostor, stavebnich prvka v uzavienych konstrukcich, pokud mozno bez
nadbytecnych destruktivnich zasahl. Mapovani historie lidstva by mélo byt vedeno ne-jen
snahou popsat lidské aktivity, ale i objekty davného osidleni a jejich funkci a zni¢ena sidla
katastrofami Ci valkami pod vrstvami hornin a vegetace, k Cemuz Ize v pIné mife vyuzit
praveé vySe popsanou nedestruktivni technologii prizkumu lokalit namisto klasickych za-
chrannych archeologickych vyzkumu, jeZ mohou pracovat ¢asto pouze s nahodnymi na-
lezy, do objektd navic nékdy i druhotné vnesenych. Klasickym zpusobem pruzkumu pak
nelze ¢asto ani vérohodné popsat zplUsob Zivota naSich predku. Jevi se tak, Ze jednou z
nejefektivnéjSich cest k odhalovani kontinualniho vyskytu historickych staveb na sidelnim
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uzemi je nedestruktivni archeologie, jez se bouflivé rozviji od poCatku nového tisicileti.
Nedestruktivni archeologie vyuziva technologie, metody i teorie, zaloZzené na vyhledavani
a vyhodnocovani archeologickych lokalit bez destruktivnich zasah( do terénu. Hlavnim
nastrojem vyzkumu v krajiné je ,prostorova archeologie®, zabyvajici se cilené studiem
prostorovych vztah( v historickych sidelnich systémech. Spadaji sem moderni vyzkumy
pravéké, stfedovéké i mladsi historie, viditelné i skryté zapsané do podoby krajiny. Zamé-
fuje se nejen na zjiStovani podoby zaniklych sidel i celych regionu, ale i na popis pfiroze-
nych geomorfologickych oblasti, vodnich toku a Fi€nich siti. Vyuzivaji se zde hlavné geofy-
zikalni nedestruktivni metody vyzkumu, jako napf. gravimetrie, magnetometrie, seismika,
termometrie, detekce kovl, geochemicka analyza, i dalSi geochemické metody, jako napf.
fosfatova analyza, analyza kovd, lipidu, kyselosti pudy aj., jejimz cilem je nedestruktivni
identifikace objektl a archeologickych lokalit. Mizeme ji povazovat i za samostatné se
rozvijejici odvétvi uzité geofyziky tzv. archeo-geofyziku. Tyto druhy nedestruktivnich pri-
zkuma, uznavané dosud odbornou vefejnosti za jediny prukazni material, mohou vSak
provadét pouze specializované firmy, vlastnici nakladné pfistrojové vybaveni.

A - gravitacné interakéni detekce
pro nedestruktivni archeologii a prizkumy pamatek

Vyrazného zefektivnéni prizkumnych archeologickych praci by bylo mozné dosahnout
pravé uzitim gravitaCné-interak¢ni detekce pomoci horizontalni olovnice jako metodou
prizkumu, jez ma geofyzikalni zaklad vychazejici z pfirodnich zakonitosti, neni naro¢na
na pristrojové vybaveni, zajiStuje znacné presna méfeni a diky tomu by mohla mit
nezastupitelnou ulohu ve vyhledavani zaniklych staveb.

Prizkum muze provadét po zacviceni kdokoliv. Archeolog, vyuzivaje této detekéni
metody, bude moci provadét v terénu samostatné komplexni archeologickou cinnost:
identifikaci pudorysu objektl i jejich minulou existenci. Pochopitelné musi znat teoretické
zaklady prospekce, dlivody, pro€ a jak detektor reaguje na existenci objektu skrytych pod
urovni terénu, Ci energetickych stop byvalych, odstranénych objektd a kone¢né musi znat
typologii staveb civilizaci davno zaniklych. Musi pocitat s tim, Ze v nékterych lokalitach se
pfi detekci promitnou stopy objektl vice civilizacnich obdobi. Vysledky prlizkumu muize
zameéfit geodetickymi metodami - tachymetrii a dokumentovat v mapovych podkladech,
zvlasté vyskopisnych, které nam soucasné interpretuji Sirsi vztahy nalezu k reliéfu okolniho
terénu. Dle téchto detekovanych znakl a tvar(, které zakresli do mapového podkladu
déla zaveéry prizkumu, které dale pouziji specialisté ostatnich védeckych oboru, zejména
historikové.

Badatel vSak neni jen pozorovatel, drzici v ruce detek&ni nastroj, vnimajici zrakem a
hmatem zménu polohy ramene detekéniho nastroje. Jeho existence jako biologického
organismu je pro funkénost detekéniho pfistroje nezbytna. Zdavodnéni metody je
podlozeno experimentalné dvouletym ovéfovanim fyzikalnich zakonitosti v laboratornich
podminkach, dale ve stavebni praxi pfi detekovani podzemnich prostor, inzenyrskych siti,
skrytych konstrukénich prvkd v uzavienych prostorach stropl a koneéné pfi detekci obrysu
byvalych objektl minulych civilizaci na nasem uzemi.
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Proutkafeni objektivné existuje, jen jeho podstata je dosud neprozkoumana. Uvedena
interakce neni dosud védecky objasnéna ackoliv je experimentalné pIné ovéfitelna. Virgule
reaguje na objekt anomalie (t€zisté€) nebo diskontinuitu. Jedna se bezpochybné o nejstarsi
geofyzikalni u€¢innou metodu detekce anomalii, nepravem odsuzovanou, mylnym vykladem,
pFisuzovanim uspésnosti metody vyhradné vyjime&nymi schopnostmi aktért prazkumu -
psychotronikd &i senzibilu.

Hlavnim argumentem akademicky vzdélanych skeptiku je skuteénost, Ze pfi provadéni
detekce musi badatel drzet detekéni pfistroj v ruce a tim mize pootaceni detektoru védomé
ovliviiovat. Misto fadné a védecky zdivodnéné odpovédi zavrhuiji tuto detekéni metodu
prohlasenim, ze jde o pseudovédu, Sarlatanstvi. Skepticismus nespociva pouze a jen ve
tvrdohlavém odmitani véci které nevéfi, vi o ni malo, anebo vlbec nic. Odmitat nepoznané,
nerozumeét tomu a nesnazit se o poznani a porozuméni a stale jen odmitat, to neni
skepticismus, to je spiSe demagogie. Fyzici stejné jako archeologové odvraceji své hlavy
od pravdy, pokud vyzaduje pfili§ mnoho rychlych zmén v jejich mysSleni. Skeptici by méli
pochopit, Ze s pokrokem pfirodovédného poznani se zakonité stava, ze dfivéjsi pfedstavy
a teorie jiz nevystaci pro vysvétleni nové objevovanych jevu a skutecnosti, a jsou
nahrazovany teoriemi novymi. Nové objevy a nova teorie nevyvraci experimentalné ovéfené
poznatky predchozi teorie, nybrZz doplfiuje, upfesiiuje a zobecriuje tuto teorii na jevy,
které jiz neni schopna vysvétlit; pfitom starsi teorii zahrnuje pro limitni pfipady.

Predpokladem pro kvalitni a odpovédny prazkum touto detekéni metodou, jakoz i
predpokladem pro uznani vysledku tohoto prizkumu jako dikazniho materialu akademickou
verejnosti, je pochopeni zakladnich vzajemnych vztahl hmotnych objektd &i téles na
zemském povrchu, definovanych pfirodnimi zakonitostmi.

V ¢em je gravitacné-interakéni detekce vyjimeéna a nezastupitelna?

Oproti stavajicim, védci uznavanym geofyzikalnim metodam ma tato metoda mnoho vyhod:
Horizontalni olovnici Ize pfesné urcit anomalie a objekty, skryté pod zemi, jak napf. pldorysy
pozemnich staveb, dale Ize urcit i pudorysy energetickych stop po objektech odstranénych
¢i zaniklych. Prazkum Ize provadét nejen ve volném terénu, ale i v zastavéném Gzemi i
zalesnénych lokalitach. Detekéni nastroj, tj. horizontalni olovnici si mize badatel vyrobit
sam, a to z dratu o tloustce cca 3 mm a délce 25 cm. K detekci navic neni ani potfeba
zdroj elektrické energie a navic ji podle mého zjisténi mohou provadét vsichni lidé, avsak
za predpokladu, Ze jsou pfipraveni odlozit svou nedlvéru k této metodé.

Archeologie se fadi k tém védnim disciplinam, které jsou schopné interpretovat z
hmotnych nalez( davnou historii lidstva z dob, kdy nebylo uZzito pismo a nebo kde zcela
zanikly pisemné pamatky. Popis materialniho zakladu zaniklych kultur stavi na zakladé
archeologickych nalezu, zjisténych pomoci destruktivniho archeologického vyzkumu i
nedestruktivnich metod, v€etné detektorové prospekce. Vyhledavanim a vyhodnocovanim
zachovanych lidskych vytvoru (artefakt(), zbytk( pfirodniho plvodu ovlivnénych ¢lovékem
(ekofaktu), architektury (zdiva, zéklady, zficeniny staveb), nepfirozenych zmén terénu
(pfikopy, valy), pohfebist a vybavenim hrobl ziskava pfedstavu o hmotné kultufe dané
lokality.

Dnes tak zname podrobné;si historii Zapadnich Slovanu, jména vladcu, Casové udaje, jez
vyplyvaji z kronik a pisemnosti, jako napf. Ze se na nasem uzemi nachazela Samova fise,
Vinidé porazili Dagobertova vojska u Wogastiburgu, Zze naSem uzemi byl velky statni utvar
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zvany Velka Morava s hlavnim sidlem — Rostislavovou, nebyvale rozsahlou a nedobytnou
pevnosti. Mame tu vSak i pfesto mnoho nevyfeSenych zahad, jako napf.: kde lezel Samv
Wogastiburg? Kde byla Rostislavova pevnost? Jaké bylo osidleni uzemi Velké Moravy, jak
vypadala sakralni i svétska architektura? Co bylo pfi¢inou nahlého padu Velké Moravy?
Archeologie na tyto otazky dosud odpovédi neposkytla, i kdyz se ruiny staveb dosud
nachazeji pod zemi. Pfitom pravé zmapovani sidelnich Gtvard, hranic, stavebnich objektd,
podzemnich chodeb, pfikopu, valu a jinych byvalych staveb nam prozradi vice o kulturni i
zivotni urovni nasSich pfedkd nez nahodné nalezy keramiky, Sperkd a jinych cennych
starozitnosti

Gravitané-interakéni detekce, kterou Ize vymezit energetické stopy i zaniklych objekt,
je nejefektivnéjsi metoda podrobného pruzkumu velkych uzemnich celkl se zmapovanim
zaniklych staveb, vysledku stavebni ¢innosti nasich predkd.

Jedna se o metodu, ktera pomuze objasnit mnohé zahady déjin na naSem Uzemi. Pfima
detekce energetickych stop byvalych staveb neni zastupitelna zadnou, dosud pouZzivanou
geofyziikalni metodou. Gravitané-interakéni detekce by méla byt neustale zdokonalovanym
védnim oborem, se systematickym Skolenim pracovniku v oborech archeologie i historie
architektury aj., ktefi mohou pomoci virgule ziskavat rychle, levné pfesné udaje bez potieby
drahého technického vybaveni.

B - DEFINICE

Gravitacné-interak¢ni detekce je geofyzikalni metoda vychazejici z pfirodnich zakonitosti,
kterou Ize uzit pfi prokazovani existence, polohy, ptdorysu ¢i tézisté objektll nebo jejich
energetickych stop na zemském povrchu nebo pod nim pomoci horizontalni olovnice. Hlavni
pri€inou reakce detektoru na existenci a tvar objektu anomalie je interakéni vztah energie
objektu anomalie s energii télesa zavazi detektoru a s bio-energii aktéra prizkumu v gra-
vitaCnim poli (energii) anomalie. GravitaCné-interakcni detekci je mozné téz v urcitém
aspektu oznacit také terminem tézistova teorie.

C - PRACOVNi POMUCKY BADATELE - PRUZKUMNIKA

detekt ZAVAZ|
a) detektor - horizontalni olovnice rameno aetexkioru

b) Navigaéni pfistroj GPS J

c) laserovy dalkomér+odrazovy tercik drat 3 mm

d) geodetické nastr.: teodolit, lat, pasmo

S R
e) mapy zkoumaného Uzemi % oIover]a Vypln

S kovova trubka
a) Horizontalni olovnice 12 x 10 cm "IE

mER plastovy

Q v

I Inm drzak

o| fH—— pruzina

lozisko
vyplni




a) Horizontalni olovnice je detekéni pfistroj sestavajici z vertikalni osy o délce cca 10 cm,
ulozené v kluzném lozisku, na niz navazuje horizontalni rameno délky cca12 cm, zakon-
C¢ené zavazim. Je to v principu klasicka virgule z dratu typu L

upravena pro vétsi u€innost rukojeti s kluznym loziskem a zavazim, umisténym na konci
detektoru. Ma volnost pohybu v horizontalni roving, coz umoznuje rotacni pohyb indikato-
ru. Detektor je drzen v horizontalni poloze prizkumnikem, a tak vznika interakce mezi
silou hmoty nastroje a zavaZzi olovnice, ¢imz dochazi k pfekonavani svislé sily hmoty pfi-
stroje a dvojice horizontalnich sil, plsobicich na osu detektoru, kdy se vyrovnava staticky
moment zavazi detektoru k ose detektoru.

Dalsi varianty detekcniho pfistroje:

indikdtor o
indikdtor

OLOVENA VYPLN TENKY DRAT
indikdtor
OBAL

TENKY DRAT

osa detektoru
osa detektoru

osa detektoru

ZpUsob drzeni detekéniho pfistroje:

b) Navigaéni pristroj GPS

Detekované objekty v terénu oznaCime koliky a

presné uréime polohu detekovanych oznacenych
bodu - a obdrzime soufadnice detekovanych bo

dd, dle kterych provedeme zakresleni objektd do
mapovych podkladud

c) Laserovy dalkomér + odrazovy tercik a busola

Zaméfené objekty zméfime pomoci laserového

dalkoméru a odrazového ter€iku, ktery umistime
na dalSi detekované body.

pro orientaci polohy obrysu obje ktu na svétové
strany pouzijeme busolu.

d) Geodetické nastroje: Teodolit, lat’, pasmo
Pristroje pro bézné tachymetrické zaméreni detekovanych objektu Ii‘

M, N
ih%’ﬂ.i ,
iy e

)/




e) MAPY zkoumaného uzemi
Mapy, do kterych mizeme zakreslit nalezové situace

TURISTICKE S VYSKOPISEM LETECKE HISTORICKE

D - ANOMALIE

Anomalii rozumime prostor télesa, ktery ma odliSnou hustotu oproti okolnimu prostredi.
Anomalie mizeme urCovat a méfit
jako: 1) bodovou — hmotny bod (té€zisté objektu)
2) liniovou — inZzenyrské sité, obrysy staveb, zdiva, sloupl, podzemnich
chodeb, vnitfni konstrukce
a) Kazdé téleso (objekt) na Zemi
ma svUj tvar, urcitého objemu [m?3], svlj pudorys, urlity druh materialu (nap¥. kamen,
dfevo, Zelezo, voda, vzduch), jez je latkou o urcité hustoté, definované jako mnozstvi
latky v jednotkovém objemu [kg/m?3].
Uvedené hustoty nékterych latek [kg/m?]
voda 1000, vzduchova dutina 0, dfevo 630-720, kosti 1700-2000, kdmen (zula) 2 600, Zemé& 5515,
Zelezo 7870, méd (Cu) 8960, stfibro (Ag) 10500, olovo (Pb) 11340, zlato (Au) 19320, platina (Pt) 21450,
iridium (Ir) 22500 a;j.)

b) Hmotnost télesa m [kg] je pfimo umérna jeho objemu V [m?*] a hustoté materialu
p [kg/m?3], ze kterého je téleso slozeno, coz ur€uje vzorec: m=V.p

c) hmotny bod: Kazdé hmotné téleso Ize pfi detekci nahradit hmotnym bodem (m),
nachazejicim se v tézisti télesa majicim hmotnost télesa [kq] .

Vi wviev s

Na tomto zakladé |ze detekovat napf. pudorysy staveb, jejichz zaklady ¢€i zdivo maji jinou
hustotu nez podklad a okolni prostredi.



E - PRUBEH PRUZKUMU

PFi prizkumu v terénu se zde jedna o interakci bio-energie badatele, energie zavazi detek-
toru a mérené anomalie. Bio-pole ruky i téla badatele jsou dllezitym faktorem pro funkgé-
nost detekce.

V terénu se zkouma:

Padorysny tvar detekovanych objektt nebo energetickych stop zaniklych objektd a hloub-
ka uloZeni objektu pod zemskym povrchem. Toto méfeni sou€asné ovéfuje fyzickou exis-
tenci daného objektu. U energetické stopy detekujeme jen padorysny priimét zaniklého
objektu.

ZAVAZI
DETEKTOR

-

Badatel plni tyto funkce:
a) Drzi pfistroj v ruce tak, aby bylo rameno detektoru v poloze mirné naklonéné a sméfo-
valo ve sméru pohybu badatele dopfedu. Soucasné tak vyrovnava dvojici horizontal-
nich sil Ha, Hb a staticky moment M od zavaZi detektoru Q, pocetné: M=QxL, =H_ xL,
b) Pohybuje se po terénu a sleduje vychylovani ramene detektoru z pdvodni polohy — {j.
zaznamenava kazdé vychyleni horizontalniho ramene smérem k tézisti objektu anoma-
lie, nebo ve sméru obrysu objektu anomalie.
c) Podle detekce znaku a tvarli pldorysl objektd, jez zakresli do mapového podkladu,
pak muzZe vyhodnotit, o jaky se jedna objekt a dojit tak i k ur€itému poznani typologie
detekovanych staveb.

G - PRICINY REAKCE DETEKTORU VIRGULE NA PREDMET ANOMAIE

Prestoze zijeme v dobé technickych zazrakd, v dobé technicky naroénych letli do ves-
mirného prostoru, nemame dosud vysvétlenu banalni zahadu, jaka energie zpusobuje
reakci vySe popsaného detekcniho nastroje na anomalii €i zanikly objekt, skryty pod zem-
skym povrchem, Ci na energetické stopy, které po sobé zanechaly odstranéné objekty na
zemském povrchu.
V klasické fyzice je definovan vztah dvou téles Newtonovym gravitaénim zakonem:
Kazda dvé télesa o hmotnostech m,, m, se vzajemné pfitahuji stejné velkymi gravitacnimi
silami Fg a Fg s opacnym znaménkem svého sméru pusobeni, pficemz velikost téchto sil
pro dvé stejnoroda télesa je pfimo umérna soucinu jejich hmotnosti a nepfimo umérna
druhé mocniné vzdalenosti r jejich stfedd.

Dle rovnice:
G o Fg.= (-Fg.)f(,(m1xm2):r2)xG [N]
. G je gravita¢ni konstanta G =6.67 x 10 " [N x m?/ kg?]



Miize pootocit detektorem horizontalni olovnice sila,
vypocétena podle Newtonova gravitaéniho zakona?
Pro ovéreni této hypotézy byl proveden pokus s detekci kilogramového objektu.

Vzajemny vztah mezi zavazim detektoru olovnice
hmotnosti 50 g a objektem anomalie hmotnosti 1kg

a) vzdalenych od sebe 10 cm

-

ossext M, = 1k
1~ 9 zavazi detektoru hmotnosti 50g se otocilo smérem k tomuto objektu.

@ Vypocitana sila Fg= ((m,xm,) : 1) x G = (1,00 x 0,05) : 0,10) x 6,67 =

et M= 50g 3,333.10"° N. Tato sila vzajemného plisobeni je pfili§ mala

L FMJ j pro pfekonani tfeciho odporu i nejdokonalejsiho loziska,
nebot k pootoCeni detektoru je potfeba minimalni sily
0,0001 N (0,01 g), {j. (0,0001 : 3,333 .10"%g) =
299 850 nasobek vypoctené sily. (tfistatisicovy nasobek)

Potiebna sila vzajemného pasobeni 1 kilogramového objektu a zavazi detektoru hori-

zontalni olovnice o hmotnosti 50g je min. 300 000 krat vétsi nez sila, vypoctena dle New-

tonova gravitacniho zakona.

weTkg oof b) vzdalenych od sebe 100 cm =1 m
@ zAVAzisqog
l r=100 cm | J Vypocitana sila Fg=((1,00 x 0,05): 1,002)x 6,67
) ) = 3,333.10"2 N.

Tato sila vzajemného pusobeni je jeSté mensi.
K pootoCeni raminka detektoru je vSak potfeba minimalni sily 0,0001 N (0,01 g), .
0,0001 : 3,333 .10 = 30 003 000 nasobek vypoctené sily. (tficetmilionovy nésobek)
Potfebna sila vzajemného plsobeni kilogramového objektu a télesa zavazi detektoru ho-
rizontalni olovnice o hmotnosti 50g je min. 30 000 000 krat vétsi, nez sila vypocitana
podle Newtonova gravitacniho zakona!

Jaka sila vlastné zpusobuje reakci detektoru horizontalni olovnice na objekt anomalie?
Odpovéd Ize nalézt az pfi posouzeni vSech experimentalnich vystupl se zahrnutim ener-
gii vSech objektl, jez se U€astni vzajemné interakce vSech pritomnych téles. Ukazalo se,
Ze je tfeba rozliSit zde energii objektu zivé a nezivé pfirody, jejichZ vzajemna interakce se lisi.

Vzajemny vztah anorganickych a organickych objektu

* anorganické objekty se pfi detekci navzajem pfitahuiji, stejné tak objekty organickeé.
anorganické objekty se s organickymi odpuzuji
vnitfni energie organickych objektl je min. 300 000x vyS$Si nez potencialni energie
anorganickych objektu

*

*

Pri detekci v terénu jde tedy o vzajemnou interakci 3 slozek, a to:

1) bio-energie badatele  2) zavazi detektoru 3)objekt hledané anomalie.

Detektor horizontalni olovnice s anorganickym zavazim na raminku i anorganicky objekt
anomalie jsou od téla aktéra prizkumu odpuzovany.
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PFiCinou vlastniho pohybu raminka detektoru horizontalni olovnice jako reakce na existenci
méfeného objektu anomalie je interakce zapornych potencialnich energii anorganickych ob-
jektl zavazi a anomalie s mnohonasobné vyssi kladnou bio-energii Zzivého organismu bada-
tele. Pro uspésnou funkénost detekce je proto zivy organizmus badatele
NEZBYTNYM BIOLOGICKYM FAKTOREM PRI MERENI

(E,) ("€,
< (-Fz) »

m,

objekt anomalie

(E,)(Ey)
—~=l (-F,) B

detektor

BIOPOL

LEGENDA

m g e zavazi detektoru

m2 ............... objekt anomalie

mbio ............... badatel - bioenergie

'E1 ................. gravitaCi potencialni energie zavazi detektoru

E, e gravitaCi potencialni energie objekt anomalie

+é bio  tireeees vnitfni bioenergie organizmu téla badatele

(E ) (*E vio) = (-F,) vzajemné pusobeni zaporné energie objektu zavazi detektoru (E,)

s kladnou bioenergii organizmu aktéra prizkumu (*€,, ) zptsobuie, Ze
je zavazi detektoru od ruky aktéra odpuzovano silou (-Fl) ma zapor
né znameénko.

(E, ) (*E bio) = ('Fz) vzajemné plsobeni zaporné energie objektu anomalie ('E,) s kladnou bioenergii
organizmu aktéra prizkumu (+£ bio) ZPUsSODUje, Ze se objekt anomalie od ruky
aktéra odpuzuije silou ('Fz) ma zaporné znaménko.

-F )*(_F ) Vysledna sila dvou zapornych sil je kladna, zpusobuije,
)

(1) = THSE) e - ' Stie Kacha S
Ze se objekt anomalie (m,) s télesem indikatoru (m,) PRITAHUJI.
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H - FYZIKALNi ZAKONITOSTI

Fyzikalni zakony vyjadfuji vztahy mezi materialnimi objekty, proto nelze opomenout
zadny z existujicich hmotnych objektd, jez mohou mit vyznam pro odhaleni pfi€innych
souvislosti. Fyzikalni objekty se skladaji z ¢astic, které na sebe plsobi riznymi silami.
Silové pusobeni ¢astice na jinou €astici je zprostfedkovano polem €astice, jez ji obklopu-
je. Jestlize chceme popsat fyzikalni viastnosti nebo stav hmotného télesa i zivého organismu
(rostliny, zivoCicha i Clovéka), jejich vzajemné vztahy, Ize pouZit jako zakladni veli¢inu jejich energii.

Energie je vlastnosti hmoty, jez ma schopnost ménit stav hmotnych objekt. VSechny
objekty Zivé i nezivé pfirody, nachazejici se na zemském povrchu v gravitaCnim poli Zemé,
maiji urcitou potencialni a kinetickou energii. Kromé téchto energii objektt uréenych jejich
hmotnosti, existuji jesté jejich vnitfni strukturalni energie (napf. tepelna, chemicka, jader-
na, bio-energie — bunééna). Zakon zachovani energie fika, Zze energie se mize ménit z
jednoho druhu na jiny a nelze ji vytvofit ani znicit.

DRUHY ENERGiI:

Prostorova energie hmoty

Nazyva se kineticka, potencialni nebo tepelna. Pfenos energie z jednoho objektu na druhy
se odehrava pomoci ucinku sily (také informace ve formé myslenky, nebot i ta ma hmotny
zaklad), ktera vyjadfuje vzajemnou pohybovou interakci. Sily udéluji vSem hmotnym ob-
jektim, a to zivym i nezivym, vzajemnou pohybovou a polohovou energii.

Strukturarni energie hmoty

Nazyva se chemicka nebo bio-energie u zZivych organismu. Kazda hmota se vyznacuje
riznou strukturou, jez je specifikovana jako atomy, slozené z elementarnich ¢astic.

Ty vytvéareji pak i v zivych organismech rizna molekularni seskupeni neboli tkané se struk-
turovanou formou, jiZz na mikroskopické urovni odpovida urcita kineticka a potencialni energie
jejich slozek.

Gravitaéni potencialni energieJe druh mechanické energie, kterou ma téleso v gravitac-
nim poli Zemé. Jedna se zde také o druh potencialni energie.

Kineticka energie

Je zvana také pohybova energie — jedna se o druh mechanické energie, kterou ma pohy-
bujici se téleso. Velikost kinetické energie zavisi na hmotnosti a rychlosti pohybujiciho se
télesa, coz vyjadfuje rovnice: E = 1/2 mxv2, kde m = hmotnost télesa a v = rychlost télesa

VNITRNi ENERGIE TELES

Je energie vSech &astic, z nichz se téleso sklada. Jde pfedevSim o kinetickou a potenci-
alni energii, ale muze se jednat také o energii elektrickou ¢i chemickou energii aj.
Kineticka a potencialni energie, kterou ma hmotné téleso Ci soustava téles jako celek, se
do vnitfni energie nezahrnuje.

Vnitini energie ovliviuje vlastnosti a stav latky. Kineticka energie Castic se v télese
projevuje jako teplota, tj. ¢im je pohyb Castic rychlejsi, tim je jeho teplot vysSi. Polohova
energie Castic se v télese projevuje jako pevnost - ¢im je polohova energie Castic vétsi, tim
je téleso pevnéjsi.



Vzajemna soudrznost €astic u pevnych latek i kapalin doklada, ze mezi molekulami
pusobi urcité sily, jez se projevuji tak, ze se pfi vzdalenostech mensich nez je rozmér
atomu chovaji jako sily odpudivé a pfi vzdalenostech vétSich pak jako pfitazlivé. Tyto tzv.
molekularni (Ci kohezni) sily Ize Castecné vysvétlit jako elektrostatické pfitahovani a odpu-
zovani ¢astic (molekul). Kohezni sily zpusobuji, Ze dvé blizké molekuly maji urcitou poten-
cialni energii:

Odpudivym silam je pfifazena kladna potencialni energie +E, pevnost
Pfitazlivym silam je pfifazena zaporna potencialni energie -E,
Celkova potencialni energie je pak souctem téchto slozek E ,=+E +-E,

¢ ODPUDIVYM SILAM PRISLUSI PRITAZLIVYM SILAM PRISLUSI
+ @ POTENCIALNI ENERGIE - @ POTE'NCIALNi ENERGIE
KLADNA ZAPORNA
Kfr/ ANORGANICKE LATKY

ORGANICKE LATKY

Celkova vnitini energie soustavy se urCuje jako celkovy soucet kinetickych a poten-cial-
nich energii jednotlivych Castic: U=E, + E,
Vnitrni energie urcuje tepelny stav a skupenstvi latky.
Vnitini energii 1ze ménit:
a) konanim prace: pasobenim vnéjSich sil dochazi ke zméné objemu nebo tlaku
a pocate¢nim Ui stavem Ize zpUsobit jen pfidanim &i odebranim riznych forem energie,
konkrétné vymeénou tepla Q, vykonanim nebo dodanim prace W nebo vyménou chemické
energie Wch spojenou se zménou mnozstvi ,n“ latek tvofi-cich soustavu. Zménu energie
AU=Q+W+W_ kde Qjeteplo, Wprace, W_ chemicka prace.

HRANICNi ENERGIE

HMOTNOST M =p.V [kg] oBJEM TELESAV [m?3]

HUSTOTA  p [kg / m?]

P1 AP P2 SiLA F=m.a [kg.m.s?]

ENERGE E=F.t [kg.m.s7]

pro jednotkovy objem V = 1m?3 je hmotnost m = p
SiLA F=p.a F=a.p

E AE E. ENERGE E=p.a.t E=F.t=a.p.t

N HRANICNi ENERGIE
Energie je pfimoumérna hustoté materialu a ¢asu plsobeni na podklad

ROZDIL HUSTOT MATERIALU NA HRANICI ...evveveveeeereenennas Ap = pi— p2
ROZDIL HMOTNOSTI MATERIALU / JEDNOTKU OBJEMU ............ Am=mi—m:
rozpiL ENERGIE = HRANICNi ENERGIE ................... AE =Ei -E:
Pfi stejném Case t = konstata ..........ccccoeceveiirenennn, Ei:E2= pi: p2

Vztah fyziky k dalSim védam

Fyzika se oznacuje jako véda fundamentalni, zatimco chemické systémy jsou znacné
slozité. Proto se chemické hledisko zohledriuje jen CasteCné a obdobny vztah plati také
logii a chemii lezi biofyzika, ktera pfi urcité aproximaci mize poslouzit i jako vychodisko
popisu zmeén energii mezi nezivymi a Zivymi télesy a soustavami.

1
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Gravitacni interakce je univerzalnim silovym pasobenim mezi vdemi formami hmoty a pravé
tim se odliSuje od vSech ostatnich interakci. GravitacCni interakce je nejslabsi ze zakladnich
interakci, ma nekone¢ny dosah a jedna se vzdy o pfitazlivost téles. Pfi gravitacni interakci se
zachovavaji energie, hybnost i moment hybnosti. K popisu gravitacni interakce se pouziva
NewtonUv gravitaCni zakon vzhledem k jeho jednoduchému mechanickému pojeti a relativni
presnosti pro popis chovani velkych téles pohybujicich se malou rychlosti ve slabém poli.

Gravitaéni sila
je silou, kterou se vzajemné hmotna télesa pfitahuji a jeji velikost ubyva se Ctvercem
vzdalenosti od télesa, které ji vyvolalo.

Gravitacni pole

je tvofeno vzajemnym gravitaénim pusobenim zprostfedkovanym gravitacnim polem, jez
existuje v okoli kazdého hmotného télesa (zdrojem gravitacniho pole jsou tedy pouze
hmotna télesa). Gravitacni pole je v klasické mechanice prostorem v okoli télesa, ve kte-
rém se projevuje pusobeni gravitacni sily (pfitom dosah gravitaéni sily je nekonecny a
taktéz gravitaCni pole je nekonecCné. Hranici tvofi misto, kde prestava byt pole méfitelné Ci
zacina prevladat gravitace jiného télesa). VSechny hmotné body na zemském povrchu se
nachazeji v homogennim gravitac¢nim poli Zemé, uréenym vzajemnym plsobenim hmot-
ného bodu Zemé (mg ) a hmotnymi body (télesy) na povrchu Zemé (m).

SEVERNI POL m F,=m. (-a,) ODSTREDIVA SiLA -8, DOSTREDIVE ZRYCHLENI
50.ROVNOBEZKA L G=m. g TiHOVAsiLA g THOVE ZRYCHLEN
F.= m. a GRAVITACNI SILA @ GRAVITACNI ZRYCHLENI

Gravitacni pole centralni se vyskytuje v okoli hmotnych bodu
gravitacni pole homogenni pfi povrchu Zemé.
Téleso v homogennim gravitaénim poli Zemé pusobi
na téleso Zemi gravitacni silou, ktera je zdrojem gravi-
tacni potencialni energie

ROVNIK Rz

Gravitac¢ni potencialni energie.
Tato energie zlstava na povrchu Zemé jako energicka stopa i po odstranéni télesa, proto
je mozné ji méfit i po zaniku jeho existence.

Tihové pole

Tihové pole je pole, jez vznika v okoli rotujiciho hmotného télesa (i okolo otacejici se
Zemé). Toto pole je v kazdém bodé urceno tihovou silou, ktera je vektorovym souctem
gravitacni a odstredivé sily. Na télesa, nachazejici na povrchu Zemé, tak neustale pUsobi
gravitaéni sila, sméfujici do stfedu Zemé, jejiz velikost zavisi na hmotnosti Zemé a télesa,
a soucasné také odstrediva sila, jez sméfuje od osy otaceni, jejiz velikost je zavisla na
rychlosti rotace Zemé. Vysledna tihova sila je pak vyslednici gravitacni sily a odstfedivé
sily.

Sila, kterou pUsobi téleso na podlozku v tihovém poli, se oznaduje jako tiha télesa,



% M HMOTNOST TELESA [kg] m = pxV p (HusTOTA LATKY [kg/m®] V OBJEM TELESA [m’]
FG TIHOVA SiLA F, = m x a,[N] m HmoTNOST TELESA. @, ZRYCHLENT (kg X 9,81 xm X s?)
m Ep GRAVITACNI POTENCIALNi ENERGIE KTEROU MA TELESO V GRAVITACNIM POLI ZEME
l F E=gx(mxM):r’+C g GRAVITACNI KONSTANTA (g = 6,67x10""x m3x kg'x s?)
G
EP

p
M HMOTNOST TELESA M HMOTNOST ZEME r POLOMER ZEME
M HMOTNOST ZEME = 5,972.10% kg
Tihova sila F,vznika ptsobenim tihového pole Zemé na dané téleso (UMISTENI v TEZISTI TELESA)
Tiha télesa G vyjadfuje plsobeni télesa umisténého v tihovém poli Zemé na jina télesa.
Projevuje se jako tlakova sila pasobici na vodorovnou podlozku
Gravita¢ni potencialni energie Ep je energii, kterou ma téleso v gravitacnim poli Zemé
E,= gx(mxM):r’+C
m hmotnost télesa, M hmotnost Zemé, r polomér Zemé, g gravitatni konstanta (g = 6,67x10""'x m*x kg'x s?)

G TiHA

Biofyzika je mezioborova disciplina (hrani¢ni obor), jez zkouma biologické objekty a struk-
tury pomoci fyzikalnich metod a vysledky védecky interpretuje v souladu s hlub$i znalosti
zakonitosti biologickych jevu. Soucasné zkouma také ucinky fyzikalnich faktorl na zivé
systémy.

EKOSYSTEMY

tvofi na zemském povrchu termodynamicky otevienou soustavu, v niz jsou zivé organiz-

my interaktivné propojeny navzajem mezi sebou i se svym fyzikalnim okolim. Jedna se o

funkcéni soustavu Zivych a nezivych slozek zivotniho prostredi, jez jsou navzajem spojeny

mj. i latkovou vyménou, energetickymi toky a vyménou informaci a které se vzajemné

ovliviiuji a vyvijeji. Za integralni sou¢ast ekosystému jsou povazovaniilidé. Jsou ucelenou

Casti pfirody, jez se sklada ze zivé slozky (organismy) a z neziveé slozky (fyzikalni a che-

mické faktory prostfedi). Zname dva hlavni druhy ekosystému, a to:

a) prirozeny (s minimalnimi ¢i zadnymi zasahy ¢lovéka), jez Ize popsat jako druhové
bohaté uzemi s nizsi produkci schopné auto-regulace i vyvoje)

b) umély, ktery vznikl zasahem Clovéka (sidla, doprava, pole, rybniky, pfehrady aj.). VSechny
hmotné objekty maiji urcitou historii, tj. zrod, existenci / Zivot a zanik, a také vnitfni ener-
gii, a to i hraniéni (volnd), jez prochazi hranici objektu.

Hraniéni energie

roste nebo klesa podle vykonnosti objektu vzhledem k okoli. Je umérna praci, kterou
objekt muze vykonat ve svém okoli. Kvalita této prace zavisi na mnozstvi vnitfni energie.
Objekt se snazi existovat tak, aby jeho vnitini energie rostla na ukor okoli objektu pfisu-
nem energie z okoli pfes hrani¢ni energie objektu. Kazdy objekt se tak energeticky indivi-
dualizuje na ukor svého okoli.

13
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Energie

vstupuje do ekosystému ze slunecniho zafeni nebo formou energetického dodatku z jiného
ekosystému. Télesa, ktera se nachazeji v tihovém poli, ziskavaji potencialni energii. VSechny
hmotné objekty maji tedy svou historii, stejné jako ma kazdy hmotny objekt svUj vyvoj a zanik

Ziva ptiroda a biologie

Zakladem biologie se stala nauka o stavbé a €innosti buriky jakozto zakladniho stavebni-
ho kamene organismu. Témérf vSechny slozité organické molekuly v organismech mohou
byt pfipraveny syntézou anorganickych atomu uhliku, vodiku, kysliku, dusiku, siry, fosforu
a pfip. dalSich. To, co €ini organismus Zivym, je Uzasna kombinace a souhra mnoha bio-
chemickych a biofyzikalnich proces(, jez se v Zivém organismu odehravaji. Ziva hmota je
vystavéna mij. i schopnosti uhliku vytvaret neobycejnou rozmanitost slou¢enin. Atomy uhliku
se mohou spojovat navzajem a s jinymi atomy nejen do jednoduchych molekul (linearnich
nebo cyklickych), ale i do Fetézcu, které mohou mit stovky, tisice az miliony ¢lankul, a
vytvaret timto makromolekuly. Pfi zastavé Zivotnich funkci, tj. pfi smrti organismu, se zad-
ny z jeho atomu "neztrati", zanikne pouze koordinace slozitych procesu, diky ¢emuz se
slozité organické molekuly posléze rozlozi na jednodussi slouceniny.

Biologické déje v burkach i v celém organismu jsou tedy zaloZzeny na chemickych
reakcich, a to pfedevsim slozitych organickych slou€eninach uhliku, vodiku, kysliku, dusi-
ku, siry, fosforu a dalSich prvkd. Procesy v Zivych organismech jsou velmi slozité — aplika-
ce fyzikalnich a chemickych poznatk( na molekularni a atomarni rovni umozriuje v biolo-
gii dosud jen CasteCné chapat celkové déje, jez se v organismech odehravaji. V. moderni
molekularni biologii se ukazuje, Zze veskeré déje v Zivych organismech jsou zalozeny na
velmi komplikovanych fyzikalnich a hlavné chemickych (biochemickych) reakcich mezi
slozitymi molekulami v burikach.

Rozdil mezi zivou a nezivou prirodou

Ize posoudit podle zakladnich znaku zZivota, kam patfi hlavné rizny stupen organizace
hmoty. Latkoveé sloZeni obou je stejné, j. jsou tvofeny ze stejnych chemickych prvkd, avSak
odliSuji se jejich procentualnim zastoupenim a vétsi slozitosti stavby organickych slouce-
nin. Zivé organismy se chovaiji v prostfedi jako aktivni, anorganické pFirodniny jako pasivni
systémy. Zivy organismus pfijima, zpracovava a vymésuije latky, tj. provadi vnitfni latkovou
proménu (metabolismus), rozmnoZuje se a roste. Kazda Ziva bytost je v ¢ase a prostoru
neopakovatelna a nedélitelna, zatimco nezivou hmotu Ize délit.

Zivot Ize definovat jako zvlastni formu existence hmoty tvorenou auto-regulujicim se
systémem makromolekularnich latek s pfesnou funk&ni organizaci a schopnosti metabo-
lizovat a rozmnozovat se.

Lze ji vnimat jako novou kvalitu existence hmoty, jako biologickou formu pohybu hmoty,
jejiz procesy a vnitini zakonitosti se kvalitativné liSi od zakonitosti chemickych a fyzikal-
nich. Zivot je vazan na membranové systémy, zajistujici

vymeénu latek a energie s prostfedim, a na vysoce organizovany pribéh chemickych reak-
Cci spojeny s obnovou organismu.



VZAJEMNE INTERAKCE MEZI ZIVYMI ANEZIVYMI OBJEKTY
Pro posuzovani vzajemného fyzikalniho puasobeni téles musime rozliSovat:
a) objekty nezivé b) objekty zivé, Ci se zarodkem zivota.

EXISTUJi TRI MOZNOSTI VZAJEMNEHO PUSOBENI:

1) dva NEZIVE objekty zaporné potencialni energie (E=) se vzajemné
PRITAHUJI

2)dva ZIVE objekty kladné potencialni energie (E+) se vzajemné
PRITAHUJI

~ 3) objekt NEZIVY (a) zaporné (E) a objekt ZIVY (b) kladné (EY)
se navzajem

ODPUZUJI

HISTORIE MEHO POZNANI

nové metody nedestruktivniho priazkumu objektu

Moje cesta za poznanim zakonitosti detekce anomalii pod povrchem zemé zapocala jiz v
roce 1968, kdy jsem s pomoci svafovaciho dratu upraveného do tvaru pismene ,L“ ucinil
své prvni pruzkumy. Pouzivat jsem se drat naucil od bagristy na stavbé, jenz si takto
jednodu$e ovéroval, zda svymi vykopovymi pracemi nemuze poskodit néjaké podzemni
vedeni siti nebo prostory. Vyrobil jsem si tehdy stejné jako on z dratu obdobnou detekcni
pomucku — ,virguli typu L* a odzkousel, jak bude jeji vodorovné raminko reagovat na
pritomnost napf. kovové trubky. Vodorovna €ast se otocila pfesné ve sméru vedeni trubky
a ke stejné reakci doslo i u téles z dalSich materiall (dfevo, papir, plasty aj.). Postupné
jsem si ovéfil, Zze Ize takto vymeéfit i dalSi tvary podzemnich anomalii, a zac¢al ji proto
pouzivat i ve své stavaiské praxi k vyhledavani a mapovani inzenyrskych siti, podzemnich
prostor i skrytych konstruk&nich prvka uzavienych stropu apod.

Nejvice se mi tato metoda osvédcila pfi statickém zajiStovani podzemnich prostor pod
silniéni komunikaci v obci Satov u Znojma, kde jsem jako vstupni technicky podklad ke
zpracovani zakazky obdrzel geofyzikalni dokumentaci podzemnich dutin za pomoci pulz-
niho georadaru. Pfi zemnich pracich se tehdy bagr propadl do podzemni dutiny, ktera
vSak nebyla v pfedané dokumentaci zanesena, a proto jsem byl pozadan o zmapovani
této lokality pomoci své metody s jednoduchou pomuckou, kterou jsem tehdy nazval
»horizontalni olovnici“. Zmapoval jsem podzemni prostory pro realizaci stavebniho zabez-
peceni podzemnich chodeb. Nasledné pokra¢ovala bezproblémova realizace stavby.

Stejné uspésné byl proveden prizkum podzemnich prostor v Mikulové, Miroslavi,

v obcich Hnanice, Suchohrdly u Znojma i jinde na Znojemsku.

Ukazalo se, Ze tato detekéni metoda je uspésna i pfesna. | pfes pozitiva, ovéfena pfi
stavebnich pracich, nebyla tato detekéni metoda odbornou obci dosud uznana jako véro-
hodna pfi prizkumech zaniklych pamatek a staveb.

Je to zfejmé i proto, Ze dosud nebyla uspokojivé vysvétlena hlavni pfi€ina reakce de-
tektoru se skrytymi podzemnimi anomaliemi.

15
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Pokusil jsem se proto najit sam vysvétleni jejich fyzikalnich zakonitosti, tj. poloZil jsem si za-
sadni otazku:

»Jak a pro€ reaguje deetekéni nastroj typu ,,L“ z dratu na predméty v jeho blizkosti?*
Zacal jsem metodu zkouSet nejprve doma a experimentoval se zahnutym dratem a jeho reak-
ci na predméty rozestavéné na stole. Prvnim poznatkem bylo, Ze vodorovna €ast detektoru
vzdy sméfuje od osy jeho drzeni k tézisti predmeétu nebo Iépe ke spole€nému pusobisti (te-
Zisti) vice predmétl. Jediné mozné vysvétleni pro mne bylo, Ze se detektor stava soucasti
skupiny téles, umisténych na stole a tak s nimi sdili spole¢né pusobisté (tézisté). Tuto meto-
du jsem oznacil terminem ,, téziSt'ova teorie“.

M O
TEZISTE

Pro¢ reaguje detektor horizontalni olovnice na pritomnost objektu,

kde se nachazi ta energie?
Pro dalSi prizkum pficin detekce pfedmétd a skrytych anomalii jsem si svij detektor vy-
lepSil pomoci umisténi malého zavazi na konec jeho vodorovného raminka, a tak zlepsil
jeho pfesnost i uCinnost. Vytvofil jsem takto tzv. horizontalni olovnici s volnym pohyblivym
ramenem, ovlivilovanym plsobenim vSech sil kromé svislé, kterou eliminuje prazkumnik
jeho drzenim pfistroje ve vodorovné poloze. Termin olovnice byl pfevzat z klasické olovni-
ce, zavésené na provazku, pomoci niz se vyty€uje svisla poloha diky gravitaénimu puso-
beni. Horizontalni olovnice svoji konstrukci totiz umoznuje volny rotaéni pohyb. Pootoce-
nim vodorovného ramene, pfitahovanim zavazi smérem k objektu anomalie, dochazi k
detekovani objektu.

EXPERIMENTY

Vysvétleni zahady, co zpusobuje reagovani detekéniho nastroje na existenci objektu ano-
malie, zanikly objekt, skryty pod zemskym povrchem, &i na energetické stopy, které po
sobé zanechal odstranény objekt na zemském povrchu, jsem hledal nejdfive ve fyzikal-
nich zakonech. Teorie klasické fyziky, ktera definuje vzajemny vztah dvou téles Newtono-
vym gravitaénim zakonem, mi pro objasnéni vztahu detektoru virgule a objektu anomalie
bohuzZel nepomohla. Samotna gravitacni interakce téchto dvou téles dava pfili§ malou
silu pro vyvolani pohybu detektoru. Pro pootoCeni raminka detektoru silou 0,005 g by bylo
poteeba minimalni tdstatisicovy nasobek sily, vypoctené dle Newtonova gravitaniho zakona.
Zde vysvétleni nebylo. Hledame energii, ktera vyvolava silu, pro otacivy pohyb horizontal-
ni olovnice

vrvs

anomalie a télesa detektoru s bioenergii organismu aktéra prizkumu v gravitaénim poli
objektu anomalie.

Jestlize mame popsat fyzikalni vlastnosti nebo stav hmotného télesa i zivého organismu
(rostliny, Zivo€icha i Clovéka), jejich vzajemné vztahy, je nutno pouzit jako zakladni veli€inu
jejich energii - vlastnosti hmoty, jeZ ma schopnost ménit stav hmotnych objekt.

Kromé prostorové energie (kinetické, potencialni, tepelné), kterou maji vSechna hmotna
télesa, maji néktera télesa energii strukturalni (chemickou, biologickou-bunécénou)



Musel jsem prostudovat, jaky je vztah fyziky k dalSim védam, chemii a biologii. Dovédél jsem
se, ze chemické systémy jsou znacné sloZité, proto se chemické hledisko zohledruje jen
CasteCné. Obdobny vztah plati také pro biologii, nebot jeji struktura je jeSté mnohem slozité;-
§i.

Na pomezi mezi fyzikou, biologii a chemii lezi BIOFYZIKA, ktera muze poslouzit pro popis
zmén energii mezi nezivymi a zivymi télesy a soustavami.

EXPERIMENT 1
DETEKCE OBJEKTU

PFi prizkumu v terénu se vyhledavaiji objekty, anomali, skryté pod povrchem Zemé, nebo
energetické stopy, pudorys zaniklého objektu, pfipadné i hloubka ulozeni objektu pod
zemskym povrchem. Toto méfeni souCasné oveéfuje fyzickou existenci daného objektu. U
energetické stopy detekujeme jen pudorys zaniklého objektu. Hmotné téleso, lezici na
vodorovné podlozce &i na Zemi, pasobi svou hmotou a plochou pudorysného tvaru na
povrch podlozky, nebo Zemé gravitacni silou. GravitaCni potencialni energie, kterou pre-
dalo hmotné téleso povrchu podlozky, je pfimo umérna hmotnosti télesa a €asu, po ktery
téleso na podlozku pusobilo. Na podloZce nam zustal i po odstranéni télesa jeho energe-
ticky otisk.

T g A - DETEKCE TEZISTE OBJEKTU

@ PUDORYS TEZSTENATERENY. Bt hledani a prizkumu objektu prochazi ba
datel s detektorem okolo objektu, z nékolika
stran vytyCuje v terénu smér, ktery mu ukaza-
la poloha raminka detektoru a sleduje prise
Cik nékolika sméra vychyleni detektoru.Prase-

v viiw

¢ik sménic T, je padorysem téZzisté objektu T

1E28TET O

OBJEKT

B - DETEKCE PUDORYSU OBJEKTU

PFi detekci pudorysu (hranice konstrukci)
objektu prochazi badatel s detektorem smé-
rem k objektu. Jakmile se ocitne svisla osa de-
tektoru nad hranici konstrukce objektu, vychyli
se raminko detektoru do sméru obrysu okraje
objektu. Postupuje dale od bodu ,,a* az ,,d“.
Na rozich a, b, ¢,d, zméni detektor svoji polo
hu do dalSiho sméru obrysu (okraje) objektu a
vytyCuje v terénu detekovanou energetickou
stopu hranice objektuktery se nachazi pod
povrchem. Vytyci koliky body 'a-'b-'c-'d zmé-
ny sméru hranice a ma ureny puadorys objektu.

7
1‘c DETEKCE
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C = STANOVENiIi HLOUBKY OBJEKTU

Po detekovani pudorysu objektu (stopa

. ) body 'a-b-c-d , prochazi badatel
b J] b znowus detektorem smérem k ob-

>-—— - jektu. Jakmile se ocitne svisla osa detek-

/" toru nad stopou 2 body ‘a-'b-"c-'d ,
/’_,,‘""‘HyvyCh)'I|I' se raminko detektoru opé&t do sméru
rovnobézného s pidorysem ob jektu. Dale po-
stupuje od bodu ,"a“az , d‘jako predegle. Vzda-
lenost ,,h* mezi stopou ¢.1a €. 2
(tj.body 'a-‘a, 'b-b,'c-c, d-'d)
podkladem pro vypocet hloubky objektu
Hloubka objektu H=h.tg]

(J je uhel zemépisné $itky oblasti vyzkumu)

Pokud se nezjisti stopa 2,( “a- b-"c-"d), objekt dnes iz fyzicky neexistuje.
Existuje jen energeticka stopa po zaniklém objektu

EXPERIMENT 2

)

Q\
= — \//
[
% ;
S

o—

’ém

= 21.1c

REAKCE DETEKTORU NA RUZNE ANOMALIE A OBJEKTY

2.1 DETEKTOR SE ZAVAZiM ANORGANICKYM
Na pracovni desku umistime hmotny pfedmét, pohybujeme dekto-
rem ve vzdalenosti 10-20 cm podél predmétu a sledujeme reakci
ramene detektoru na existenci predmétu:

2.1.1a JEDNO HMOTNE TELESO (v nasem piipadé zavazi 1 kg)
rameno detektoru se oto€i smérem k téZisti umisténého télesa
- pfitahuje se
2.1.1b Energeticka stopa
Po odstranéni télesa zlstala na pracovni desce energeticka
stopa ve tvaru pudorysu odstranéného télesa, gravitacni po-
tencialni energie Ep, zplsobena tihou télesa G
Rameno detektoru se otoci smérem k té€zisti energetické stopy.
- pfitahuje se
Energie ze vzajemného plisobeni Zemé a télesa
zlstala zachovanai na télese.
Kdyz otoCime objekt o 90°styCnou plochou smérem k detektoru,

Ep=G*t natoCi se rameno detektoru smérem ke sty¢né ploSe (pfitahuje se).
2.1.1d Nasledné otocime objekt o 180°.
E b= c E:ﬂ Rameno detektoru se natoCi opacnym smeé-
= = rem (odpuzuje se).
Experiment dokazuje, Ze energie télesa
Elpl !% * E; Tg * ¢ je vektorova veli€ina, vyvolavajici zménu po-

hybového stavu ramene detektoru



2.1.2a DVE TELESA STEJNE HMOTNOSTI

R
r=12R, r=12R

@)
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m1=mz2[kg], vzdalené R [m]

vvvvv

obou umisténych téles.
Poloha tézisté je dana vztahem: Soucet statickych momenti hmotnych
objektl ke spole¢nému pusobisti (t&zisti) je nulovy.

* * — ) A — —
m,*r,+m,*r, =0 vysledna hmotnost m=m+m, r +r,=

Po odstranéni téles ponechala tiha téles G dvé energetické stopy Ep velikosti pfimoumér-

né tize téles G a ¢asu t po ktery télesa na podlozku pasobila

Ep=G*t

2.1.2b ENERGETICKE STOPY OBJEKTU STEJNE HMOTNOSTI

t, t, i . ‘
T (m.=m,) A STEJNE DOBY PUSOBENI (t=t,)

b % , Rameno detektoru se otoCi smérem k t€Zisti T enegetic-
AP O ENERGETICKE STOPY ’ , ey Ly , .
anan TR T Wi kych stop nachazejicimu se v poloviné vzdalenosti

E,=G.t, E,=G.t, E,=G.t, E,=G.t,

r,.=r,=05R stejneé jak u téziste téles

2.1.2c ENERGETICKE STOPY OBJEKTU - FUNKCE CASU

STEJNE HMOTNOSTI TELES (m) a RUZNE DOBY PUSOBENI (t,<t,)

— E=G*t, E=G"t,
e\ T (E) | Proexperiment jsme uloZili na podloZzku dvé télesa stejné hmotnosti m
a nechali jsme je obé pusobit ur€itou dobu t, (minut). Potom jsme téleso
/' na leve strané odstranili a téleso na podlozce ponechali dalSich (t,- t,)
E<E, Rameno Sjve.tfaktoru se otoCi smérem k tézisti T enegetickych stop E,a E,

r,= R-r, Detekovalijsme Casove Udaje
vliv Easu na velikost energetické stopy Ep, vyvolané pasobenim tihy G télesa na podlozku.

ZAVERY: Intenzita energetické stopy hmotného télesa, kterou zanechalo na podlozce
nebo terénu, je pfimo umérna CASU, po ktery téleso na podklad pusobilo.

2.1.2d DVE TELESA RUZNE HMOTNOSTI m, < m, [kg], vzdalené R [m]

Rameno detektoru se oto¢i smérem k tézisti T- spoleénému pUsobisti obou
umisténych téles. Poloha téZisté je dana vztahem: Soucet statickych mo-
mentd hmotnych objektl ke spoleénému pusobisti (t&zisti) je nulovy.
m.*r, + m,r,=0

4 &

r,= R-r1

Po odstranéni téles ponechala tiha téles G, a G, na podloZce dvé energetické stopy
E, a E, velikosti pfimo umérné tize téles G, a G, ¢asu t po ktery télesa na podloZku
pusobila

E=G, *t

1 1

E,=G,*t

ZAVERY: Intenzita energetické stopy hmotného télesa, kterou zanechalo na podloz-
ce nebo terénu, je pfimo umérna velikosti tihy téles G, a dobé pusobeni ,,t“.
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2.2. ORGANICKE TELESO - Jablko

VH 2.2.1 Duznina jablka bez jadérek - neziva

Rameno detektoru se oto€i smérem k téZisti duziny jablka.
Je k této hmoté pFitahovano.

\/*
A

| 2.2.2a Jablko s jadérky - ziva (zarodek dalSiho zivota)
m Rameno detektoru se otoCi smérem od jablka.

£~
) P Je od organického jablka s jadérky odpuzovano.

2.2.2b Energeticka stopa jablka s jadérky
Po odstranéni jablka nam zUstane na podloZce energeticka stopa,
Rameno detektoru se otoCi smérem od této energetické stopy.
Je od energetické stopy organického jablka odpuzovano.

. _ 2.2.2c Energie ze vzajemného plsobeni Zemé
’@E E@ D_—@ ajablka télesa zUstala zachovana i najablku.
Otocime jablko 0 90°sty&nou plochou smérem

JTTTT WY v v
k detektoru, rameno detektoru se nato¢i smeé-
rem od sty¢né plochy, je odpuzovano.

Nasledné oto¢ime jablko o 180°.
Rameno detektoru se nato€i opacnym smérem od sty¢né plochy (pritahuje se).

ZAVERY: Experiment, provadény s mnoha jinymi Zivymi organickymi predméty
ukazal, ze organicka télesa se od anorganickych téles ODPUZUJI.

2.2.3 ORGANICKE TELisko - ZRNKO MAKU a ANORGANICKE TELESO - zavazi 1 kg
a) Anorganické téleso zavazi 1 kg

7 Rameno detektoru se otoCi smérem k tézisti
% 1 % objektu. Je k tomuto télesu PRITAHOVANO.
] e b) Anorganické téleso + organické zrnko maku
Rameno detektoru se otoCi

ve sméru od télesa a zrnka.
% = @ Je od téchto téles ODPUZOVANO.

- Hiﬂ c) Energeticka stopa
Po odstranéni zavazi a zrnka zlistane na pod-
@ loZce energeticka stopa,
Rameno detektoru se oto€i smérem od této
enegetické stopy - je ODPUZOVANO
., > 111111

Pfi detekovani anorganického télesa 1 kg zavazi se detektor otoél k télesu - je pritahovan.

Po vlozeni zrnicka maku za téleso zavazi se detektor otoi od téchto téles - je odpuzovan.

Jedno zrnicko maku dokazalo zmeénit polarizaci interakéni sily jednokilového zavazi.

ZAVERY: Experiment ukazal, ze organicka télesa maji mnohonasobné vétsi vitini

strukturalni energii, nez télesa anorganicka. Tato vnitini energie téles organickych
je nadfazena potencialni gravitacni energii, uUmérnou hmotnosti téles.
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2.3 DETEKTOR SE ZAVAZIM ORGANICKYM

Dosavadnich vysledkyexperiment( nam potvrzuji, Zze hlavni pFici-

\ nou zmény polohy ramene detekéniho nastroje neni ani hmota,
ani psychoenergetika, ale vzajemné pusobeni (interakce) energii,
vSech objektu a organizmu ve zkoumaném prostoru.

Zejména se prokazalo, Ze se rameno anorganického detektoru
pfitahuje k anorganickému objektu anomalie, zatimco od organickych latek se odpuzuje.
Energie organizmu zivych je mnohokrat vétsi, nez objektd anorganickych.

Jak se zméni vztahy detekéniho nastroje zménou zakonéeni detektoru z anorganickeé-

ho na organicky? Na konec ramene detektoru jsem umistil ofrech (organicky predmeét)

S 2.3.1 JEDNO ANPORGANICKE HMOTNE TELESO (zavazi 1 kg)
é; f/ Rameno detektoru se oto€i smérem od tézisté umisténého télesa
e - - odpuzuje se
T
2.3.2 Energeticka stopa
SO v raw o . . .
— Po odstranéni télesa zlstala na pracovni desce energeticka
Ep ’ stopa ve tvaru pldorysu odstranéného télesa, gravitaéni poten-
% cialni energie Ep, zplsobena tihou télesa G
ENERGETICKA STOPA

Rameno detektoru se otoCi smérem od tézisté energetické stopy.

2.3.3 Energie ze vzajemného pusobeniZemé a télesa zUstala zachovanai na télese.
1" Kdyz otoCime objekt o 90°sty¢nou plochou smérem k detektoru, natoCi se
4 rameno detektoru smérem od sty&né plochy(odpuzuji se).

Ep=Crt Nasledné otocime objekt 0 180°. Rameno detektoru se nato€i smérem k
_ _ objektu (pritahuji se).
E=3 HEZ /
B = Experiment dokazuje, Ze detekéni pfistroj s orga-

2 RRRRA) nickym zavazim reaguje na pfedméty anomalie
= * = * v v ~ . ’
Epilcit Ep=G*t opacne, nez detektor s anorganickym ramenem

EXPERIMENT 3

DalSi pokus ovéruje jak na sebe pusobi vzajemné télesa v prostoru, jak funguje
gravitacni interakce ve vodorovném smeéru:

a) Pred néjaky predmét (A) urcitého tvaru zavésime svislou priimétnu (papir a pod). Ze
druhé strany primétny umistime ve vétsi vzdalenosti hmotnou desku (B) (vétsi jak téleso).
Vzajemnym pUsobenim télesa (A) a télesa (B) se nam pfeneseenergeticka stopa prvého
pfedmétu (A) ve vodorovném sméru na svislou pramétnu.Poté primétnu polozime na stdl a
pomoci detektoru kreslime obrys pfedmétu (A), jenz byl plvodné umistén pfed
primétnou(rovnobézny pramét). A po odstranéni primétny z desky stolu opét detekujeme
obrys pfedmétu (A) na desce stolu. Energeticky otisk pfedmétu (A) se nam prenesl z primétny
i na plochu desky stolu.
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(A) ahmotného bodu (B)se nam pfenese energe-

ticka stopa prvého predmétu (A) ve vodorovném GRAVITACNI INTERAKCE AAEES LASORATORHFO PROCKIM)
sméru na svislou praimétnu. Po polozZeni primét-
ny na stul detekujeme zmensenyobrys pfedmétu oo evercerens

(A). ZmenSeny energeticky otisk predmétu (A) se
nam opét prenesl z praimétny i na plochu desky
stolu. Kdyz jsme misto hmotné desky vlozili hmo-
tny bod, promitl se nam obraz zkoumaného téle-
sa zmenSeny

c) P¥i dalSim opakovani experimentu neumistime
ze druhé strany zadné téleso (B).Vysledek po po-
loZeni pramétny na stdl - na prGmétnu se nepfre- : ‘

nesl Zadny energeticky otisk. Nemohlo dojit ke vza-  # s

jemnému plsobeni téles Zadné interakci zadne sile. §

Experiment prokazal, Zze v homonogennim gravi- . s L R —
taénim poli zemé dochazi i ve vodorovném sméru - | ‘ '

ke gravitacni interakci dvou téles a ke vzajemneé-
mu pusobenim pfitaZlivych sil, které zanechaji na
zavésené prumeétné energetickou stopu - vektoro-
vou slozku kolmou k primétné a dale, ze tato ener-
geticka stopa se pfenese z primétny na podloz-
ku stolu, kam jsme priimétnu polozili.

Huacmhi, DEESA NERD BOD PRCIAETHA

PRECIMET

hCTHA DEERA
a |k
g
3
e

Experiment 4
PoloZime dva listy papiru na stll (obr. A). Tyto listy ptisobi na stdl gravitaéni svislou silou nahoru,
jakoz i Zemé plsobi na tyto papiry stejnou silou opaéného znaménka, dold.

OtoCime-li papiry do svislé polohy (obr. B), zGstane na podloZce (A) svisla energetickéa stopa, jejiz
obrys mize-me detekovat . Vlozime-li detektor pred svislé papiry licem, kterymi sméfovaly papiry k
zemi, reaguje olovnice tak, Zze se rameno detektoru otoCi smérem k papirdm, které pfevzaly energii

v poloze (A) od Zemé - ve sméru vektoru puso bici % -

energie. Ponechame oba papiry ve svislé poloze a _I ] %
otoCime je 0 180° tedy vrchnim licem k olovnici, otoCi M

se detektor smérem od papiru, opét ve sméru vekto-

ru pusobici energie. OtoCeni zpUsobila energie, kterou A B C D

prevzala hmota papirG od Zemé. Pi svislé poloze papiru byl tento vektor ve vodorovné roving.
Otoc¢enim papir( 0 180° se zménil smér energie, ktery pochopitelné zménil i smér detektoru.
Poslednim prilkazem, Ze se zde jedna o ziskanou energii je, kdyz ve svislé poloze otoime jeden z
papird o0 180°(D). Rameno olovnice na tuto sestavu nebude reagovat. Opaénym postavenim listu
papiru proti sobé se energie vynulovala. Nyni otome papiry do vodo-rovné polohy a detektor opét
reaguje pooto¢enim na eneregii, kterou papiry ve svislé poloze béhem experimentu od télesa Zemé
ziskaly.

Provedené experimenty prokazaly jednoznacné, Ze reakce ramene detektoru je
zpusobena energii téles v jejich gravitaCnim poli. Prokazaly, ze se tu jedna vyhradné o
fyzikalni zakonitost - tj. vzajemné vztahy energii hmotnych téles. Detek¢ni metoda je
metodou geofyzikalni, spolehlivou a pfesnou. Oproti ostatnim geofyzikalnim detekénim
metodam s nakladnym pfistrojovym vybavenim ma tato detekce hloubkovy dosah o
mnoho vétsi. Snad se jednou podafi pfijmout tuto metodu pro vyhledavani hmotného
odkazu nasich pfedku, aniz by bylo nutné narusovat povrch krajiny.
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OBJEVY ZANIKLYCH STAVEB NA ZNOJEMSKU

ZkuSenosti s detekovanim, konecné objasnéni funkce horizontalni olovnice reaguijici i na skryty
objekt, ¢i energetickou stopu jsem zahrnul do svého hledani historickych objektu, které se nam
dochovaly alespon v energetickych stopach. V rotundé sv. Katefiny jsem detekoval kruhovou
kryptu s 19 kostrami, nachazejicimi se pod podlahou a zfejmé cirkevniho hodnostare pod apsi-
dou v&etné Gtyr svislych vrt do krypty, jiz dfive zde vyvrtanych.

Dale to byly stopy monumentalnich tfi a pétilodnich sloupovych sini Sifky 24 a 36 m
délky 60 i vétsi, s Sestimetrovymi sloupy s hlavicemi v modulu lodi6-8-6m a6-6-8-6
- 6 m, se obvodovym zdivem 90 cm, s polokruhovymi apsidami uprostifed stitovych zdi, s
doprovodnymi kamennymi kruhovymi stavbami podél podélnych stén hlavnich objektd, pra-
meéru 10 m, se zdivem o tloustce 90 cm. Kazda z téchto staveb méla pfistupo vou chodbu
do krypty umisténé u apsidy, se schodistém 2 x 26 stupritl. Jediné, co je znatelné z téchto
staveb na povrchu jsou fragmenty kruhovych sloupu, lezicich napfi€ polnich cest. U téchto
zficenych sloupu jsou patrny i vodorovné zkorodované kovové spoje. Zajimavé je, ze témér
u vSech nalezl se setkavame s obdobnymi padorysy, jednotnou stavebni typologii.
Obdobné je to u také u detekovanych zaniklych oktogonalnich linii unifikovanych objektd,
o tloustce 50 cm, mezi nimi 100 cm Sirokou &asti, pravdépodobné vyplfiovanou sypkym
materialem, s vchodem o Sifce 100 cm. VnéjSi objekt o rozmérech 30 x 30 m, S
prichodem §ifky 2 m uzavira vnitini také osmiboky objekt o velikosti 10 x 10 v minulosti
zfejmé zastfeSeny s vchodem Sifky 1 m. Hlavni objekty byly sefazeny v zéné v osové vzda-
lenosti 60 m, byly ohrani€eny pfikopem, palisadou s oplocenim, tfimetrovym ochozem a
4,20 m Sirokou pfistupovou rampou. Ve vzdalenosti do 100 m se nachazi vétSinou dalsi
hranice osidleni, opét sestavajici z valu, hlubokého pfikopu a vnitfniho oploceni s kulatymi
objekty profilu 4,5 m, z nichz nékteré z nich slouZily jako vstupy do podzemi. Plvodné jsem
mél pfedstavu Ze jsem objevil zaniklé stavby z obdobi Velké Moravy. Nemalé nalezy chodeb
s vystupnimi objekty (vI€imi jamami) se schodisti s podzemi s 26 stupni - viz vICi jama na
uzemi Kralova Stolce, u které jsou patrny destrukce kamenného zdiva propadného do dutin
podzemnich chodeb.

O nalezech jsem informoval pracovniky archeologického Ustavu a na pozadani zajemcl
jsme s malymi skupinkami poradali besedy s promitanim svych naleza.

Diky témto aktivitam jsem se setkal a seznamil s RNDr. Mgr. Hanou Blochovou, ktera ma
zku$enosti v oboru stavebné-historickych prizkum a s architekturou Egypta, Syrie a Peru.
Hledani dostalo diky jejim zkuSenostem novou podobu, nebot se zaCalo se s ur€ovanim a
zarazovanim jednotlivych nalezu architektonickych dél do déjinnych obdobi. NejdllezitéjSim
nalezem pred koncem lofiského roku byl objev pyramid na Znojemsku s pochovanymi obry.
Nasledovalo rozsahlé zkoumani prostoru Trauznického udoli, Kralova Stolce, udoli Dyje,
JeviSovky, Granického udoli a blizkého okoli Znojma. Z detekovanych pldorysu vSech sta-
veb byla postupné zakreslena jejich typologie, jeZ se jevi znacné architektonicky unifikovana.
V prostoru pyramid se témér vzdy nachazi krypta s ostatky dvou obfich lidi s fyziognomii,
podobnou nasi. V lokalité jednoho byvalého lomu u Znojma se dno pohfebni krypty nachazi
pouze v hloubce 12 m pod zemi, coz svadi k odhaleni existence obru v této oblasti, nebot
jinak se tyto kostry nachazeji v hloubce 20 m a vic.

Je to v8ak tvrdy ofiSek, ktery sinemuzeme v sou¢asné dobé zatim dovolit financovat.



Mladsi pyramidy a jejich tvar, konstrukce a funkce
Idealni tvar pyramidy

Idealni pyramida je tvofena Ctyfbokym jehlanem

na Ctvercové zakladné se sténami ve tvaru rovno-
stranného trojuhelnika (vSechny strany jsou stej-

né dlouhé). Protilehlé hrany této pyramidy tvofi s

kolmici vedenou z jejiho vrcholu k zakladné pra- /

vouhlé rovnoramenneé trojuhelniky, totozné s po-

lovinou pudorysu jeji zakladny. Charakteristikou
tohoto pravidelného Ctyisténu je, ze vSechny je-
ho hrany jsou stejné dlouhé a jeho pét vrcholl ‘

Ize umistit na povrch kuloveé plochy, jejiz pramér
je nasobkem délky hrany (i strany zakladny) této
pyramidy a druhé odmocniny Cisla dvé:

strana (ax 1,4142) = 2r, polomér r= (0,707 x a), NS
cozZ je vyska jehlanu pyramidy. Jeji tézisté se nachazi v 1/3 vysky = (0,2357 x a).

Detekce pyramid

Detekci energické stopy pyramidalnich objektu, ukrytych asto pod vrstvami naplavenin s vegetaci
aj., Ize Zjistit jejich typologii i konstruk&ni detaily. MladSi pyramidy se objevuji na naSem uzemi ve
velkém poctu, kde tvofi urbanisticky feSené celky a nachazime zde dva zakladni konstrukéni typy
se stejnymi zakladnami:

a) pyramida s celoploSnymi kamennymi obklady a vrcholovym kamennym pyramidionem

b) typizované pyramidy s hornim platem o ploSe cca 25 x 25 m, umisténym asi ve 2/3 jeji vysky.
Detekce ukazala, Ze pyramidalni ploSina se stfedovym sloupem mohla byt i zastfeSena.

Hypoteticka technologie staveb mladsich pyramidalnich sidlist’

Stavba pyramidalnich sidlist v pravouhlych sitich byla zfejmé zapocata odtéZenim cca
osmimetrove vrstvy horninového zakladu v mezerach mezi pyramidami, ¢imz vznikly zaklady
staveb vyfezané pfimo v terénu a byl tak i ziskan material na dostavbu jejich nadzemnich ¢asti.
Poté byla zfejmé vybudovana pfistupova chodba o Sifce 2 — 2,5 m do krypty o rozmérech 4 x 10
m. Detekci i pfi terénnich vyzkumech byla dale zjisténa uméle zesilena &i vioZzena kamenna
pyramidalni Zebra o Sifce asi 1,2 mivice. U pyramid s horni ploSinou bylo detekovano i zaniklé
zastfeSeni na Ctyfech naroznich nosnicich o Sifce asi 60 cm a vySce 80 cm, s centralnim sloupem
o pudorysu 60 x 60 cm. Povrchovy plast pyramid byl opatfen kamennymi deskami o tloustce
asi 15 cm. Ke vstupu do pyramidalni krypty o Sifce cca 2 m a na vrchni ploSinu vedlo asi 1,5 m
Siroké venkovni schodisté.
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Energie pyramidy

Pyramidy svou hmotnosti tlai“ na zemsky povrch silou pfimo umérnou velikosti své hmotnosti
(kg) a tihového zrychleni (kg * m/s?). Pdsobenim takto vzniklé sily vzniké potencialni energie E-
(kg * m/s). Je pozoruhodné, Ze i kdyz je pyramida z anorganického materialu, vyzaruiji jeji stény
kladnou vnitfni energii E+, a diky tomu je rameno detektoru od stény pyramidy odpuzovano,
zatim co k hranam je rameno detektoru pfitahovano (toto plati i pro modely tvofené pouze z
tyCek).

Na modelu pyramidy bylo také vyzkou$eno, Ze i po odstranéni modelu z podlozky zustava na
podloZce energeticka stopa pudorysu pyramidy, a to i v pfipadé, kdyz byly hrany modelu (Zebra
pyramidy) vytvoreny pouze z tenkych niti. VloZime-li jakykoliv pfedmét do prostoru pyramidy (i do
vyty€ené pouze hranami) pod jejim vrcholem, pfenese se nam kladna energie E+ na toto téleso
a nelze jiz ného ,odstranit".

Orientace pyramid podle svétovych stran

Detekci pyramid na nasem uzemi jsme zjistili, Ze témér vzdy jsou jejich zakladny odklonény od
sité rovnobézek o uhel 23,5°, coZ je pfesné uhel odklonu zemské osy. Lze si to ovéfit i na leteckych
mapach se zaznamenanou orientaci vrchu. Toto odklonéni pyramidalnich vrchl jsme zaznamenali
na mnoha mistech v CR, a to napf. v Podyji na Znojemsku, v povodi Berounky zapadné od Prahy
v okoli Karlstejna, ve Vsetinskych vrchach, Jizerskych horach i v horach pohranicnich. Z tohoto
poznatku vyplyva, Ze vétSina pyramidalnich staveb na zkoumanych uzemich byla vybudovana
jesté vdobé, kdy zemska osa nebyla naklonéna a stavby byly orientovany presné podle svétovych
stran, kdy byl u€inek pyramidalnich energii nejsilngjsi.

Zjistili jsme také, Ze se v fece Dyji od vyusténi Granického potoka zapadné od Znojma az po ves
Tasovice nachazeji malé i vétsi ostravky, kde napf. u obce Dyje (Milfron) byl na jednom z ostrivku
detekovan vrchol pyramidy. MGzeme tedy pfedpokladat, Ze i dal$i ostrovy v Dyji mohou byt
pozustatky zaniklych pyramidalnich staveb. Pyramidalni vrchy vytvareji terénni konfiguraci celého
Podyji mezi Znojmem a Vranovem nad Dyji, a proto jsme tuto lokalitu pracovné nazvali ,udoli
pyramid®.



